Alle Antriebe fiir Fahren, Heben
und Lenken in Drehstromtechnik

fiir hochste Leistung

Raumgewinn durch optimierte
Fahrzeuggeometrie

Cockpit mit ergonomischem
Funktionsdesign

Hohe Wirtschaftlichkeit durch
Energieriickgewinnung

beim Abbremsen und Absenken

MULTI-PILOT-Steuerungshebel

Jungheinrich Curve Control
fir optimale Fahrsicherheit
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ETM 320/ETV 320/ETM 325/ETV 325

Elektro-Schubmaststapler (2000, 2500 kg)

Raum sparende Bauweise, hohe Leistungs-
daten und ergonomisch optimale Arbeits-
bedingungen. Das sind die Starken der
Jungheinrich-Schubmaststapler 320/325.

Die Vorteile: Raumgewinn durch geringe
Arbeitsgangbreiten ab 2804 mm (nach
VDI, bei Aufnahme einer Palette in Langs-
richtung). Hohere Umschlagleistung — bei
gleichzeitiger Reduzierung des Wartungs-
aufwands — durch den konsequenten Ein-
satz von Drehstromtechnik. Motivierte, ent-
spannte Fahrer durch leistungsfordernde
Ergonomie.

Der Fahrer spurt dieses Plus an Komfort vom
ersten Moment an: Uber den abgesenkten
Einstieg erreicht er bequem den Fahrer-
platz mit 3fach verstellbarem Sitz, verstell-
barer Armauflage, MULTI-PILOT-Steue-
rungshebel und sowohl vertikal als auch
horizontal stufenlos verstellbarem Lenkrad.

Uber die vor ihm angeordneten Anzeige-/
Bedieninstrumente kann er alle betriebs-
und sicherheitsrelevanten Daten abrufen
und unterschiedliche Fahrprogramme in-
dividuell einstellen bzw. auswaéhlen. An-
ordnung und Ausftihrung der Instrumente
tragen dabei ebenso zur Sicherheit bei,

wie die ausgezeichneten Sichtverhaltnisse
durch das Panorama-Hubgerist oder das
Fahrerschutzdach.

Damit gewahrleisten die Jungheinrich-Schub-
maststapler 320/325 beste Voraussetzun-
gen fur wirtschaftliches Ein-/Auslagern in
groBen Hohen und auf engstem Raum.
Ganz gleich, ob im Zusammenspiel mit
Paletten, Durchlauf- oder Einfahrregalen,
ob flur besonders schmale oder niedrige
Durchfahrtshéhen, ob fur den Einschicht-
oder Mehrschicht-Einsatz — die Schub-
maststapler 320/325 bieten fur jeden Ein-
satzfall die bedarfsgerechte Losung.

JUNGHEINRICH



ETM 320/ETV 320/ETM 325/ETV 325

Tragfahigkeit
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Hubgeriist-Tabelle ETM 320/ETV 320/ETM 325/ETV 325
Bezeichnung | Bauhthe eingefahren Hub Freihub Bauhohe ausgefahren Mastneigung Gabelneigung*)
h, h, h, h, vor/rick vor/rick
mm mm mm mm a®/B° a®/B°
Dreifach DZ 2050 4250 1320 4996 1/5 -
2200 4700 1470 5446 1/5 -
2300 5000 1570 5746 1/5 -
2400 5300 1670 6046 1/5 -
2480 5560 1750 6306 1/3 -
2500 5600 1770 6346 1/3 -
2600 5900 1870 6646 0,5/2 -
2650 6050 1920 6796 0,5/2 -
2700 6200 1970 6946 0,5/2 2/5
2900 6800 2170 7546 0,5/2 2/5
2950 6950 2220 7696 0,5/2 2/5
3100 7400 2370 8146 0,5/1 2/5
3300 8000 2570 8746 0,5/1 2/5
3440 8420 2710 9166 0,5/1 2/5
3540 8720 2810 9466 0,5/1 2/5
3670 9110 2940 9856 - 2/5
3840 9620 3110 10366 - 2/5
3950 9950 3220 10696 - 2/5
4040 10220 3310 10966 - 2/5
4140 10520 3410 11266 - 2/5
4200 10700 3470 11446 - 2/5
4260 10880 3530 11626 - 2/5
4340 11120 3610 11866 - 2/5
4470 11510 3740 12256 - 2/5
4640 12020 3910 12766 - 2/5

*nur ETV 320/ 325




Technische Daten nach VDI 2198

Stand: 08/2004

1.1 |Hersteller (Kurzbezeichnung) Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich [ 1.1
1.2 | Typzeichen des Herstellers ETM 320 Dz ETV 320 DZ ETM 325 DZ ETV325DZ (1.2
G = Gabel; E = integrierter Seitenschieber GE GE GE GE
E 1.3 | Antrieb Elektro Elektro Elektro Elektro 1.3
5 | 1.4 |Bedienung Sitz Sitz Sitz Sitz 1.4
g 1.5 |Tragfahigkeit/Last QW 2 2 2,5 2,5 15
2 [ 1.6 |Lastschwerpunktabstand ¢ (mm) 600 600 600 600 1.6
1.8 |Lastabstand x (mm) 313" 401" 468" 501" 1.8
Mast vorgeschoben X; (mm) 223 223 223 223
1.9 |Radstand y (mm) 1512 1512 1667 1667 1.9
@ 2.1 | Eigengewicht kg 3550" 3650" 3600" 3700" 2.1
§ 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg 2152/1398 2212/1438 2204/1396 2264/1436 2.3
5 2.4 | Achslast Gabel vor mit Last vorn/hinten kg 572/4978 582/5068 592/5508 602/5598 2.4
Y 125 |Achslast Gabel zuriick mit Last vorn/hinten kg 1805/3745 1845/3805 1997/4103 2032/4168 2.5
~ | 3.1 |Bereifung Vollgummi, Superelastik, Luft, Polyurethan Vulkollan Vulkollan Vulkollan Vullkollan 3.1
aé’ 3.2 | ReifengroBe, vorn 343x140 343x140 343x140 343x 140 3.2
< 3.3 |ReifengroBe, hinten 355x 106 355x 106 355x135 355x135 3.3
":. 3.5 |Ré&der, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2 3.5
:';lz 3.6 | Spurweite, vorn b, (mm) - - - - 3.6
©i37 Spurweite, hinten b;; (mm) 1005 1155 1034 1184 3.7
4.1 | Neigung Hubgerist/Gabeltrager vor/zurtick Grad 1/5% 1/52 1/52 1/52 4.1
4.2 |Hohe Hubgerust eingefahren h, (mm) 2400 2400 2400 2400 4.2
4.3 | Freihub h, (mm) 1670 1670 1670 1670 4.3
4.4 |Hub h; (mm) 5300 5300 5300 5300 4.4
4.5 [Hohe Hubgerlst ausgefahren h, (mm) 6046 6046 6046 6046 4.5
4.7 |Hohe Schutzdach (Kabine) he (mm) 2150 2150 2150 2150 4.7
4.8 |Sitzhohe/Standhohe h, (mm) 960 960 960 960 4.8
4.10 | Hohe Radarme hg (mm) 3553 3553 3557 355% 4.10
S | 4.19| Gesamtlange I; (mm) 25470 2459" 25470 2547" 4.19
21 4.20(Lange einschl. Gabelriicken I, (mm) 1397V 13097 1397" 13647 4.20
a 4.21 | Gesamtbreite b,/b, (mm) 1140/1120 1290/1270 1198/1120 1348/1270 4.21
g 4.22 | GabelzinkenmaBe s/e/l(mm)| 50/140/1150 50/140/1150 50/140/1150 50/140/1150 (4.22
E 4.23 | Gabeltrager ISO 2328, Klasse/Typ A, B 2/B 2/B 2/B 2/B 4.23
S | 4.24| Gabeltragerbreite b, (mm) 800 800 800 800 4.24
G | 4.25| GabelauBenabstand bs (mm) 356/737 356/737 356/737 356/737 4.25
4.26 | Breite zwischen Radarmen/Ladeflachen b, (mm) 790 940 790 940 4.26
4.28 | Vorschub |, (mm) 536" 624" 703" 736" 4.28
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, (mm) 95 95 95 95 4.32
4.33 | Arbeitsgangbreite bei Palette 1000x 1200 quer Ast (mm) 2822/2597% 2758/2509% 2867/2442% 2845/2564% 4.33
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 800x 1200 langs ~ Ast (mm) 2883/2797% 2804/2709% 2899/26429 2870/2764% 4.34
Fahrzeugdiagonale D (mm) 2092 2182 2237 2327
4.35 | Wenderadius Wa (mm) 1710 1710 1865 1865 4.35
4.37 | Lange Uber die Radarme I, (mm) 1920 1920 2075 2075 4.37
5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 14/14 14/14 14/14 14/14 5.1
< | 5.2 |Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,32/0,60?2 0,32/0,60? 0,30/0,60? 0,30/0,602 5.2
% 5.3 [ Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,5/0,5% 0,5/0,5? 0,5/0,5? 0,5/0,5? 53
.g, 5.4 | Schubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,12 0,12 0,122 0,122 5.4
S | 5.7 |Steigfahigkeit mit/ohne Last % 7/11 7/11 6/10 6/10 5.7
%‘ 5.8 [max. Steigfahigkeit mit/ohne Last % 10/15 10/15 10/15 10/15 5.8
=159 Beschleunigungszeit mit/ohne Last S 5,3/4,6 5,3/4,6 5,4/4,6 5,4/4,6 5.9
5.10 | Betriebsbremse elektrisch elektrisch elektrisch elektrisch 5.10
6.1 | Fahrmotor, Leistung S, 60 min. kw 6,9 6,9 6,9 6,9 6.1
§ 6.2 | Hubmotor, Leistung bei S; 15% kW 10/14° 10/14° 10/14° 10/14% 6.2
EO 6.3 | Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein DIN 43531 (Schaltung B) | DIN 43531 (Schaltung C) | DIN 43531 (Schaltung B) | DIN 43531 (Schaltung C)| 6.3
ui | 6.4 |Batteriespannung, Nennkapazitat Ky V/Ah 48/560" 48/560" 48/560" 48/560" 6.4
6.5 |Batteriegewicht kg 937" 937" 937" 937" 6.5
o 8.1 [Art der Fahrsteuerung MOSFET-Steuerung/AC | MOSFET-Steuerung/AC | MOSFET-Steuerung | MOSFET-Steuerung | 8.1
g’ 8.2 | Arbeitsdruck fir Anbaugerate bar 160 160 160 160 8.2
g 8.3 | Olstrom fur Anbaugeréate I/min 15 15 15 15 8.3
Y (8.4 |Schalldruckpegel nach EN 12 053, Fahrerohr  dB (A) 70 70 70 70 8.4
1) Andere BatteriegroBen verdndern diese Werte 3) Mit Lastradabdeckung +30 mm 5) Bei Option Nutzsenken
2) Hubgerist abhangig 4) Bei Bodenlagerung

Dieses Typenblatt nach VDI-Richtlinie 2198 nennt nur die technischen Werte des Standard-Gerates. Abweichende Bereifungen, andere Hubgeriiste, Zusatzeinrichtungen usw. kdnnen andere Werte ergeben.

Anderungen und technische Verbesserungen vorbehalten.




Vorteile nutzen

Leistungsstarkes Hubgeriist

Jungheinrich-Hubgertste  gewahrleisten

ein Maximum an Sicherheit und Lageraus-

nutzung bis in groBe Hohen.

m Hervorragende Durchsicht auf die Last.

® Patentierte Mastvorschubddmpfung.

m |ntegrierter Seitenschieber.

m Kleinste Durchfahrtshohen bei groBen

Hubhohen.

Wahlweise Mastneigung oder Gabel-

neigung.

m Extrem lange Lebensdauer durch hoch-
wertige Profile.

® Hohe Resttragfahigkeiten bis in groBe
Hubhohen.

® Hubhdhen bis 12020 mm.

Ergonomisches Cockpit

Der Fahrerplatz bietet ideale Arbeitsbedin-

gungen fur hochste Leistung und Entlastung.
m Komfortsitz mit Verstellmdglichkeiten
fir jeden Fahrer (Sitzposition/Rucken-
Iehne/ Korpergewicht).

m Vielfaltige Ablagemaoglichkeiten.

m Wichtige Bedienelemente sind ohne
Umgreifen erreichbar.

® GroBzugiges Platzangebot.

m Drehstromlenkung (von 180° auf 360°
umschaltbar) mit optimierter Lenkrad-
position.

m Automatische Positionierung des Sei-
tenschiebers (Mittelstellung) auf Knopf-
druck (optional).

Ergonomisches Cockpit

Jungheinrich
Aktiengesellschaft

Friedrich-Ebert-Damm 129
22047 Hamburg

Telefon 0180 5235468*
Telefax 0180 5235469*

*Bundesweit nur € 0,12 pro Minute

info@jungheinrich.de
www.jungheinrich.de

MULTI-PILOT

® Automatische Waagerechtstellung der
Schmiedegabel (bei Gabelneigung) auf
Knopfdruck (optional)

MULTI-PILOT-Steuerungshebel

Ein zentraler Steuerungshebel zur Steue-

rung samtlicher Hydraulikfunktionen sowie

Fahrtrichtungswahl und Hupe.

= Alle Stellteile befinden sich im Sichtfeld
und sind eindeutig mit einer Funktion
belegt.

m Auch bei Einsatz zusatzlicher Hydraulik-
funktionen (z.B. Zinkenverstellgerat, op-
tional) kein Umgreifen erforderlich.

m Maximale Umschlagleistung durch das
gleichzeitige Ausfihren von zwei hy-
draulischen Funktionen (z. B. Heben und
Schieben).

Fahrerdisplay

JUNGHEINRICH

® Punktgenaues Arbeiten durch Propor-
tionalhydraulik bei allen Funktionen.

Fahrerdisplay

Hochwertiges Kontrollinstrument zur An-

zeige der wichtigsten Betriebsdaten.

® Fahrtrichtungs- und Radstellungsanzeige.

® 180°-/360°-Lenkmodus.

m Batteriezustand mit Anzeige der Rest-
laufzeit.

m 3 einstellbare Fahrprogramme fur indivi-
duelle Anpassungen an jeden Bedarfsfall.

m Betriebsstunden und Uhrzeit.

= Hubho6he (optional).

m Mittelposition Seitenschub (optional).

Bordcomputer (optional)

Der Bordcomputer vereint eine Vielzahl

von Funktionen in einem Bedienelement,

die im taglichen Hochleistungs-Einsatz

fur Wirtschaftlichkeit und Zuverlassigkeit

sorgen.

m GrofBflachiger Farbbildschirm (TFT-Display).

® PIN-Zugangsberechtigung mit Benutzer-
verwaltung.

m Geschwindigkeitsanzeige.

® Eingabe der Hohenvorwahl zum schnel-
leren Einstapeln in groBen Hubh&hen
(optional).

= Kontrollmonitor fur die Farb-Videoka-
mera (optional).

Drehstromtechnik

Leistungsstarke Drehstromtechnik fir den

Fahr-, Hub- und Lenkantrieb bietet gleich-

zeitig eine Reihe von Vorteilen gegentber

herkémmlichen Gleichstrommotoren.

m Kraftige Beschleunigung.

m Schnelles Reversieren ohne , Gedenkse-
kunde”.

® Hohe Einsatzverfligbarkeit durch war-
tungsfreie Motoren ohne Kohlebursten.

® Langere Einsatzzeiten durch Energie-
rickgewinnung bei Zurlicknahme der
Fahrgeschwindigkeit und beim Absen-
ken der Last (optional)

m Zweijahrige Gewahrleistung auf Fahr-
und Hubmotor.

1SO-9001-, ISO-14001 -
Zertifizierungen des Qualitats-
und Umweltmanagements.

Jungheinrich-Flurférderzeuge
entsprechen den européischen
Sicherheitsanforderungen.

Das lohnt sich.

2745.D.6.8.2004.rs.



